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Projekt Vyzkum, Vyvoj, VysocCina
spolu s katedrou elektrotechniky a informatiky Vas zvou na

Seminar pro studenty

Vybrané partie z mobilni robotiky
prednasi RNDr. Miroslav Kulich, Ph.D. (CVUT v Praze)

Seminar se uskuteéni ve stiedu 16. 4. 2014 od 13:30 do 15:45 v aule VSPJ.

Napln seminare:
Seminar seznami posluchace se zaklady mobilni robotiky. V prvni ¢asti bude vysvétlen pojem mobilni
robot a predstaveny oblasti praktického nasazeni mobilnich robotl v sou¢asné dobé. Dale budou
predstaveny pouzivané architektury kognitivniho robotu, kinematika mobilniho robotu
a senzory, kterymi roboty vnimaji svét. Rovnéz budou prezentovany zakladni problémy, které je
nutno brat v dvahu pfi vyvoji inteligentniho mobilniho robotu, a naznaceny postupy pro jejich feseni.
Konkrétné budou predstaveny typy reprezentace prostredi, ve kterém se robot pohybuje,
a dale zpUsoby, jakymi robot urci svoji pozici ve zndmé mapé ¢i jak pIanUJe svij pohyb.

Ve svété je poradana rfada robotickych soutézi . ‘
vyzadujicich razny stupen znalosti robotiky,
od soutézi pro uplné zacatetniky a s malymi naroky na
hardwarové vybaveni robotll aZ po soutézZe, kterych se ucastni
svétové uznavand robotickd pracovisté. Nékteré z téchto
soutézi budou predstaveny.

Na zavér seminare bude predstaven SyRoTek — systém
pro vzdalenou vyuku mobilni robotiky, umélé inteligence,
fizeni a pribuznych obori a platforma pro provadéni
experimentll s realnymi roboty a senzory. SyRoTek
(http://syrotek.felk.cvut.cz) poskytuje pristup k souboru
tfindcti pIné autonomnich robotl operujicich v omezeném
prostoru s automaticky rekonfigurovatelnymi prekazkami, coz
umoZiuje feSeni velkého mnoiZstvi uloh. UZivatelé mohou
nejen sledovat a zpracovdvat senzorickd data, ale zejména
fidit roboty v redlném case aplikacemi, které sami vyvinuli.
Systém SyRoTek je volné pfistupny zajemclim, jednotlivelim
i institucim, nejen pro jejich vlastni vyuku, ale rovnéz jako
platforma pro provadéni redlnych experiment(.
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RNDr. Miroslav Kulich, Ph.D.

PUsobi jako odborny asistent na katedre kybernetiky Fakulty elektrotechnické
CVUT v Praze ve skupiné Inteligentni a mobilni robotiky
(http://imr.felk.cvut.cz). V roce 2004 ziskal titul Ph.D. v oboru Uméla
inteligence a biokybernetika na CVUT v Praze a v roce 2005 titul RNDr.
na Matematicko-fyzikdIni fakulté Univerzity Karlovy. V roce 2005 stravil
6 mésicl na stazi v Automation Technology Laboratory, Helsinki University of
Technology. Zabyva se vyzkumem mobilni robotiky, zejména planovani pro
jednoho ¢i vice robotd, a zpracovanim senzorické informace. Kromé vyuky na
CVUT v rdmci program(l Oteviena informatika a Kybernetika a robotika, ved|
v letech 2011 a 2012 kurzy mobilni robotiky v ramci Letni Skoly informatiky
poradané na Universidad de Buenos Aires v Argentiné.

Projekt ,, Vyzkum, Vyvoj, Vysocina — Cesty k védéni VSPJ“, reg. ¢. CZ.1.07/2.3.00/35.0029.
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